Modbus通讯协议

串口：8位数据位，1位停止位，无奇偶效验
波特率：1200，2400，4800，9600

RTU模式

当控制器设为在Modbus网络上以RTU（远程终端单元）模式通信，在消息中的每个8Bit字节包含两个4Bit的十六进制字符。这种方式的主要优点是：在同样的波特率下，可比ASCII方式传送更多的数据。

代码系统
· 8位二进制，十六进制数0...9，A...F 

· 消息中的每个8位域都是一个两个十六进制字符组成 

每个字节的位
· 1个起始位 

· 8个数据位，最小的有效位先发送 

· 1个奇偶校验位，无校验则无 

· 1个停止位（有校验时），2个Bit（无校验时） 

错误检测域
· CRC(循环冗长检测) 

RTU帧

使用RTU模式，消息发送至少要以3.5个字符时间的停顿间隔开始。在网络波特率下多样的字符时间，这是最容易实现的(如下图的T1-T2-T3-T4所示)。传输的第一个域是设备地址。可以使用的传输字符是十六进制的0...9,A...F。网络设备不断侦测网络总线，包括停顿间隔时间内。当第一个域（地址域）接收到，每个设备都进行解码以判断是否发往自己的。在最后一个传输字符之后，一个至少3.5个字符时间的停顿标定了消息的结束。一个新的消息可在此停顿后开始。

整个消息帧必须作为一连续的流转输。如果在帧完成之前有超过1.5个字符时间的停顿时间，接收设备将刷新不完整的消息并假定下一字节是一个新消息的地址域。同样地，如果一个新消息在小于3.5个字符时间内接着前个消息开始，接收的设备将认为它是前一消息的延续。这将导致一个错误，因为在最后的CRC域的值不可能是正确的。一典型的消息帧如下所示：

	起始位
	设备地址
	功能代码
	数据
	CRC校验
	结束符

	T1-T2-T3-T4
	8Bit
	8Bit
	n个8Bit
	16Bit
	T1-T2-T3-T4


 RTU消息帧

以RTU方式读取PV参数数据的例子 
例1．如读PV1=100.0和PV2=500值

	主机请求

	地址
	功能码
	开始高高位地址
	开始低低位地址
	寄存器的数量的高位
	寄存器的数量的底位
	CRC校验

	01
	03
	00
	00
	00
	02
	C40B


	从机应答

	地址
	功能码
	字节数
	数据高字节

PV1
	数据低字节

PV1
	数据高字节

PV2
	数据低字节

PV2
	CRC校验

	01
	03
	04
	03
	E8
	01
	F4
	7A54

	十六进制数03E8表示的十进制整数为1000*10-1=100.0(由于小数点dot1=1)
十六进制数01F4表示的十进制整数为500(由于小数点dot2=0)


例2．写1AL1给定值（100.0）

	主机请求

	地址
	功能码
	开始高位地址
	开始低位地址
	数据高位
	数据低位
	CRC校验

	01
	06
	02
	03
	03
	E8
	78CC


	从机应答与主机请求内容一致

	十六进制数03E8表示的十进制整数为1000*10-1=100.0(由于小数点dot=1)


例3．未知设备ID地址使用超级地址 写ID值（ID=01）

	主机请求

	地址
	功能码
	开始高位地址
	开始低位地址
	数据高位
	数据低位
	CRC校验

	00
	06
	03
	07
	00
	01
	F85E


	从机应答与主机请求内容一致

	十六进制数0001表示的十进制整数为1，CRC校验值要根据传输方式而定。


  Modbus通讯协议与Modbus通信协议格式兼容，但数据场增加小数点单位。Modbus通信协议是一种主一从式协议.任何时刻只有一个设备能够在线路上进行发送.由主站管理信息交换,且只有它能发起.它会相继对从站进行轮询,否则任何从站都不能发送消息.从站之间不能进行直接通信。

通迅地址（所有数据类型为SHORT有符号整型）
	参数
	读写
	高位地址
	低位地址
	小数点单位
	PLC寄存器地址

	PV1测量值
	读
	0x00
	0x00
	根据dot1值定
	40001

	PV2测量值
	读
	0x00
	0x01
	根据dot1值定
	40002

	以上参数寄存器可以连续读多个操作

	下面参数寄存器只能单独读写操作

	AL-E
	读写
	0x02
	0x00
	0
	40513

	J1-4
	读写
	0x02
	0x01
	0
	40514

	1AF1
	读写
	0x02
	0x02
	0
	40515

	1AL1
	读写
	0x02
	0x03
	根据dot1值定
	40516

	1HC1
	读写
	0x02
	0x04
	根据dot1值定
	40517

	1-d1
	读写
	0x02
	0x05
	0
	40518

	1AF2
	读写
	0x02
	0x06
	0
	40519

	1AL2
	读写
	0x02
	0x07
	根据dot1值定
	40520

	1HC2
	读写
	0x02
	0x08
	根据dot1值定
	40521

	1-d2
	读写
	0x02
	0x09
	0
	40522

	2AF1
	读写
	0x02
	0x0A
	0
	40523

	2AL1
	读写
	0x02
	0x0B
	根据dot2值定
	40524

	2HC1
	读写
	0x02
	0x0C
	根据dot2值定
	40525

	2-d1
	读写
	0x02
	0x0D
	0
	40526

	2AF2
	读写
	0x02
	0x0E
	0
	40527

	2AL2
	读写
	0x02
	0x0F
	根据dot2值定
	40528

	2HC2
	读写
	0x02
	0x10
	根据dot2值定
	40529

	2-d2
	读写
	0x02
	0x11
	0
	40530

	
	
	
	
	
	

	Out1
	读写
	0x03
	0x00
	0
	40769

	obL1
	读写
	0x03
	0x01
	根据dot1值定
	40770

	obH1
	读写
	0x03
	0x02
	根据dot1值定
	40771

	Out2
	读写
	0x03
	0x03
	0
	40772

	obL2
	读写
	0x03
	0x04
	根据dot2值定
	40773

	obH2
	读写
	0x03
	0x05
	根据dot2值定
	40774

	Aerr
	读写
	0x03
	0x06
	0
	40775

	Id
	读写
	0x03
	0x07
	0
	40776

	baud
	读写
	0x03
	0x08
	0
	40778

	
	
	
	
	
	

	Sn-1
	读写
	0x04
	0x00
	根据dot1值定
	41025

	dot1
	读写
	0x04
	0x01
	0
	41026

	PVL1
	读写
	0x04
	0x02
	根据dot1值定
	41027

	PVH1
	读写
	0x04
	0x03
	根据dot1值定
	41028

	bbL1
	读写
	0x04
	0x04
	根据dot1值定
	41029

	bbH1
	读写
	0x04
	0x05
	根据dot1值定
	41030

	Pb1
	读写
	0x04
	0x06
	根据dot1值定
	41031

	K1
	读写
	0x04
	0x07
	3
	41032

	InL1
	读写
	0x04
	0x08
	0
	41033

	InH1
	读写
	0x04
	0x09
	0
	41034

	Ft-1
	读写
	0x04
	0x0A
	3
	41035

	Sn-2
	读写
	0x04
	0x0B
	0
	41036

	dot2
	读写
	0x04
	0x0C
	0
	41037

	PVL2
	读写
	0x04
	0x0D
	根据dot2值定
	41038

	PVH2
	读写
	0x04
	0x0E
	根据dot2值定
	41039

	bbL2
	读写
	0x04
	0x0F
	根据dot2值定
	41040

	bbH2
	读写
	0x04
	0x10
	根据dot2值定
	41041

	Pb2
	读写
	0x04
	0x11
	根据dot2值定
	41042

	K2
	读写
	0x04
	0x12
	3
	41043

	InL2
	读写
	0x04
	0x13
	0
	41044

	InH2
	读写
	0x04
	0x14
	0
	41045

	Ft-2
	读写
	0x04
	0x15
	3
	41046


1. modbus驱动补丁安装
  6.52版本或更低版本组态王，必须安装组态王modbus协议补丁，才能正常通讯。
  运行将光盘“DriverSetup.exe”安装工具软件，安装新modbus协议驱动，再将“KVModbusRtuEx.ini”文件复制到“kingview\目录下”；将“KVD_ModbusRTU.dl”文件复制到“kingview\DRIVER\目录下”。
更新文件

KVD_ModbusRTU.dll 复制到 “kingview\DRIVER\目录下”
KVModbusRtuEx.ini  复制到 “kingview\目录下”
2.仪表与组态王联机流程图

[image: image1.png]BEREA SRR R RN

i

o

B

)
iR
R

EREREE

iF!’i HitE

m S

CEE 0|5 D)

Bl





[image: image2.png]RERENS—ETT R GG

BEREA SRR R RN

[ e®=k__ 4]
FRBR
.
' Modbus (ASCIT) J

Hodbus (RTU)

(5 INITERAY
EHH e

ERCR: BEf
Hodbus (RTV)unpack:
con

A

iBiRE

EFE) mil





[image: image3.png]e
Hodbus (RTV)unpack.

BEIBEE: 54T

A ¢

ool

R

<t=5®

=

i





[image: image4.png]oM1

RS

wEE  [w0 ] BB
wiEs: (ks ] i ce

iBfR#EAT: [s000 =0

BEAK: @Rz ez CoRSaEs

Moden
I Eeffoden
Floden ATEHIT

—

Htoden ATEHIT





[image: image5.png]I view

L PEEE
5 wsaT
1B WoAT





[image: image6.png]EEETEY

ERsH BEW |

i
sam: [ o] mmsw: (som o]

e e | (em) | mazme| s@mA|
RIS

iz RN =S - i |
oy SHORT

st SR

e SR





3.组态画面显示小数点与仪表小数点对应起来，需要特殊处理

              按仪表实际显示小数点（PV除以10是由于仪表的小数点=1位）
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按整型显示
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